SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

do projektu budowlanego budowa szybu z windg osobowg dla 0séb niepetnosprawnych w budynku
Zespotu Szkét Nr 1 w Mtawie, potozonego przy ul. Zuzanny Morawskiej 29
Kategoria obiektu IX

1.Projekt budowlano-wykonawczy branzy architektonicznej i konstrukcyjnej (budowlanej) dzwigu
osobowego dla oséb niepetnosprawnych w budynku Zespotu Szkét Nr 1 potozonym przy ul. Zuzanny
Morawskiej nr 29 w Mtawie.

Nazwa inwestycji: Budowa szybu z windg osobow3 dla oséb niepetnosprawnych
Adres inwestycji: ul. Zuzanny Morawskiej 29

Inwestor: Powiat Mtawski
Adres Inwestora: 06-500 Mtawa, ul. Reymonta 6
Brania: budowlana, elektryczna

Przedmiot i zakres robét budowlanych

Klasyfikacja robot wg. Wspdlnego Stownika Zamoéwien

45000000-7 Roboty budowlane

45400000-1 Roboty wykornczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych
45450000-6 Roboty budowlane wykonczeniowe, pozostate
45310000-4 Instalowanie wind i ruchomych schodow

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

2.Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych
Prace geodezyjne

Instalacja powykonawcza

Préby odbiorowe i rozruchowe

Rejestracja windy w UDT

o O O O

Przeszkolenie pracownikow Zespotu Szkét Nr 1
Prac tymczasowych nie przewiduje sie.

3.Informacje o terenie budowy

W podtozu przedmiotowego budynku szkoty stwierdzono proste warunki gruntowe a projektowany obiekt
zaliczono do pierwszej kategorii geotechnicznej zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Transportu,
Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie ustalania geotechnicznych
warunkoéw posada wiania obiektéw budowlanych (Dz. U. z 2012 r. Nr ), poz. 463).

1) Organizacja robét budowlanych

Przewiduje sie w kolejnosci wykonaé nastepujgce roboty:
o Rozbidrka warstw konstrukcyjnych posadzki z ptytek gresowych na tarasie



o Demontaz otworéw okiennych w miejscu projektowanych drzwi szybu windowego oraz czesci
scian

Wykonanie robdt zwigzanych z realizacjg zelbetowego podszybia dzwigu,

Wykonanie wewnetrznych instalacji elektrycznych i teletechnicznych,

Montaz samonosnego szybu dzwigowego,

Montaz dZzwigu osobowego,
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Wykonanie robét zwigzanych z odtworzeniem warstw konstrukcyjnych posadzek z ptytek
gresowych na tarasie,

Wykonanie robdt murarskich i malarskich odtworzeniowych,

Wykonanie robét porzgdkowych zwigzanych z zakoriczeniem robdét budowlanych i przekazaniem
placu budowy.

2) Elementy zagospodarowania terenu wystepujace na przedmiotowej nieruchomosci nie stwarzaja
niebezpieczenstwa zagrozenia i zdrowia ludzi.

3) W celu zabezpieczenia intereséw o0sob trzecich nalezy zachowaé szczegdlne warunki

bezpieczenstwa przy realizacji nastepujacych robét:

o roboty rozbiérkowe zwigzane z rozbiorkg posadzek gresowych,

o roboty ziemne zwigzane z wykonaniem robdét fundamentowych w wykopach umocnionych,

o roboty ciesielskie, zbrojarskie i betoniarskie zwigzane z wykonaniem robét fundamentowych
(zelbetowego podszybia dzwigu),

o roboty montazowe konstrukcji stalowych zwigzanych z wykonaniem szybu dzwigu (praca na
wysokosci do 12 M),
roboty posadzkarskie zwigzane z wykonaniem posadzek z ptytek gresowych,
roboty malarskie Scian wewnetrznych — praca na wysokosci do 3,5 M.

4) Ochrona srodowiska
Wykonawca powinien mie¢ uregulowany stan prawny w zakresie gospodarowania odpadami zgodnie
z zapisami ustawy o odpadach ( Dz. U. z 2016r.poz. 1863 ze zm. )

5) Warunki dotyczace organizacji ruchu, ogrodzenia, zabezpieczenia chodnikéw i jezdni

Przed przystgpieniem do wykonywania jakichkolwiek robdét budowlano-montazowych zwigzanych z
zainstalowaniem dzwigu w budynku szkoty nalezy:

o Wylgczy¢ z uzytkowania pomieszczenia szkolne, ktére wchodzityby w zasieg realizowanych robét
budowlanych oraz te pomieszczenia w budynku i powierzchni dziatki szkolnej, ktére stanowityby
drogi technologiczne i komunikacyjne placu budowy,

o Wygrodzi¢ strefy bezpieczenstwa (roboty w wykopach i na rusztowaniu, drogi technologiczne i
komunikacyjne wewnatrz budynku szkoty ) w celu zapobiezenia wstepu oséb postronnych w zasieg
wykonywanych robét,

o W organizacji, technologii i sposobie wykonania robét budowlano-montazowych uwzglednic fakt
ich realizowania na terenie czynnego zaktadu pracy i obiektu oswiaty (budynek szkolny).

6) Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Dodatkowego zaplecza dla potrzeb wykonawcy nie przewiduje sie
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2.Charakterystyka istniejgcego budynku

Budynek stanowiacy przedmiot niniejszego opracowania zbudowany zostat w latach siedemdziesigtych
ub. wieku. Obecnie stanowi wtasno$¢ Rady Powiatu i uzytkowany jest zgodnie z przeznaczeniem jako
budynek szkolny.

Budynek zrealizowano jako trzykondygnacyjny, czesciowo podpiwniczony, metodg tradycyjng w ukfadzie
podtuznych i poprzecznych scian konstrukcyjnych, jedno-, dwu- i trzytraktowy.

Komunikacje pionowg budynku zabezpieczajg dwie klatki schodowe.

Oswietlenie pomieszczen boczne — oknami w Scianach podtuznych i poprzecznych — szczytowych budynku
Instalacje:

Budynek wyposazony jest w:

ogrzewanie: centralne, wodne, z lokalnej kottowni gazowej,

instalacje gazu ziemnego,

kanalizacja sanitarna z odprowadzeniem do miejskiej sieci kanalizacji sanitarnej,
instalacje wodociggowa podtgczong do miejskiej sieci wodociggowej,

instalacje elektryczne: Swiattfa i sity,

instalacje wentylacji grawitacyjne;j,

teletechniczne i logiczne.
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1) Opinia o stanie technicznym budynku

Na podstawie wizji lokalnej i ogledzin jego elementdow konstrukcyjnych oceniono ogdlny stan techniczny
budynku jako dobry.

Wszystkie elementy konstrukcyjne sg w dobrym i dostatecznym stanie technicznym. Gtéwne elementy
konstrukcyjne budynku, jak: fundamenty, stupy i sciany, stropy, podciagi i nadproza oraz klatki schodowe
nie wykazujg spekan i ubytkéw, nadmiernych ugie¢ i jakichkolwiek innych oznak wskazujacych na
nieprawidtowa prace statyczng, czy tez wyczerpywanie sie ich nosnosci.

Elementy wykonczeniowe budynku, takie jak nawierzchnie posadzek, oktadziny scian, czy malowanie,
pokrycie dachu, stolarka drzwiowa i elewacje znajdujg sie ogdlnie w dostatecznym i dobrym oraz bardzo
dobrym stanie technicznym (czesc¢ tych elementéw jest nowa).

Stan techniczny budynku $wiadczy o jego prawidtowej eksploatacji i starannej konserwacji.

Whioski: Stan techniczny budynku pozwala na realizacje projektowanych robdét budowlanych
niezbednych do zainstalowania dZzwigu osobowego.

2) Charakterystyka techniczna projektowanego dZwigu osobowego
llo$¢ — 1 szt.,
typ dzwigu: osobowy, przystosowany do transportu niepetnosprawnych ruchowo na wozkach
inwalidzkich,
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udzwig: 630 kg lub 8 osdb,
naped: hydrauliczny, system umozliwiajacy fagodny start i zatrzymanie, zespdt napedowy z
elektronicznym , inteligentnym” blokiem zaworowym z wymiennymi kartami pamieci ustawien
parametréw pracy, silnik o mocy nominalnej 7,7 kW,
potozenie maszynowni: bez wyodrebnionej maszynowni w formie pomieszczenia lub szafy,
agregat hydrauliczny umieszczony w szybie dzwigowym, tablica sterowa zlokalizowana obok drzwi
przystankowych na najnizszym przystanku,
predkosé: 0,30 m/s,
wysokos¢ podnoszenia: ~7,80 m,
ilos¢ przystankow: 3
ilos$¢ dojsé: 3
kabina: o wymiarach SxGxH = 1100x1400x2100 mm,
Sciany kabiny przeszklone szktem bezpiecznym osadzonym w ramach ze stali nierdzewnej 1.4301
faktura ,LEN” grubosci minimum 1,5 mm z poprzecznym podziatem na wysokosci barierki, z
zewnatrz kabina malowana proszkowo w kolorze konstrukgji (struktura farb pétmat),
osSwietlenie kabiny: energooszczedne nad sufitem podwieszanym
sufit kabiny: ze stali nierdzewnej 1.4301, faktura ,,SZLIF”, wykonanie antywandal,
podtoga kabiny: guma antyposlizgowa — atestowana, cokoty przypodtogowe ze stali nierdzewnej
1.4301 faktura ,,LEN” grubosci min. 1,5 mm,
porecz w kabinie: w przekroju okragta ze stali nierdzewnej 1.4301,
lustro w kabinie: na bocznej Scianie, nad poreczg,
panel dyspozycji : pokrywa ze stali nierdzewnej 1.4301 faktura ,SZLIF” na catg wysokos¢ kabiny,
wyposazony w przyciski nierdzewne, podswietlane z grafikg Braill’a
Panel dyspozycji zawiera:
elektroniczny pietrowskazywacz
awaryjne oswietlenie: system oswietla kabine w przypadku braku zasilania z wtasnego zrédta (2h
zasilania z baterii),
lampke przecigzenia,
stacyjke podtrzymania stanu otwartych drzwi,
intercom umozliwiajgcy potaczenie z osobg dyzurng w budynku (sekretariat),
system gtoSnomowigcy w kabinie,
gong 2-tonowy
przyciski: wiaczajacy wentylator,

dyspozycji przystankéw,

otwierania i zamykania drzwi,

wiaczajacy alarm,

wiaczajacy intercom,
kasety wezwan: pokrywy ze stali nierdzewnej 1.4301 faktura ,SZLIF” w wersji antywandal,
przyciski podswietlane, nierdzewne, na przystanku podstawowym pietrowskazywacz plus strzatki
kierunku jazdy
drzwi kabinowe (1 szt.): automatyczne, ze stali nierdzewnej teleskopowe 2-panelowe, naped
regulowany falownikiem, wymiary w Swietle otworu: szerokos¢ 900 mm, wysokos$¢ 2000 mm.
Zabezpieczenie drzwi: bariera fotoelektryczna (kurtyna), mechanizmy zabezpieczenia przed
Scieciem,
drzwi szybowe (3 szt.):.......



Wystrdj drzwi: skrzydta ze stali nierdzewnej, dodatkowe progi nierdzewne zabezpieczajgce
posadzke,

Zabezpieczenie drzwi: bariera fotoelektryczna (kurtyna), mechanizmy zabezpieczenia przed
Scieciem,

wentylacja: wentylator zamocowany nad dachem kabiny, automatyczny,

sterowanie dzwigiem: mikroprocesorowe,

funkcje inne:

zjazd ewakuacyjny: po otrzymaniu sygnatu z czujki przeciwpozarowej zjazd na wskazany
przystanek (zasilanie z podstawowego Zrédta napiecia zasilajgcego) i automatyczne otwarcie
drzwi,

system tacznosci awaryjnej dla stuzb ratowniczych (GSM),

system kontroli dostepu: realizowany poprzez czytniki elektronicznych kluczy dostepowych typu
»pastylka”, czytniki zamontowane w kasetach wezwan, przywotanie dzwigu mozliwe jedynie po
przytozeniu elektronicznego klucza dostepowego (na wyposazeniu min. 5 szt. kluczy
dostepowych),

zachowanie dzwigu po zaniku napiecia zasilajgcego: zjazd po zaniku napiecia na najnizszy
przystanek i automatyczne otwarcie drzwi.

3) Charakterystyka techniczna projektowanego szybu windowego dzwigu

Szyb zewnetrzny, samonosny o konstrukcji stalowej kotwionej sSrubami fundamentowymi do zelbetowego
podszybia.

o wymiary wewnetrzne szybu samonos$nego: 1,70 m x 1,92 m,

o wymiary zewnetrzne szybu samono$nego: 2,00 m x 2,00 m,

o catkowita wysokos$é szybu: 11,42 (wymiary ustali¢ w naturze),

o konstrukcja nosna: z profili stalowych kwadratowych 80x80, skrecanych, taczenie pionowe na
piloty, ocynkowana, malowana proszkowo wg RAL 7040, gruba struktura,

o obudowa konstrukcji (scian): konstrukcja obudowana szktem bezpiecznym klejonym 3.3.1.
osadzonym w ramkach pomiedzy szkieletem konstrukgji,

o podszybie: zelbetowe projektowane indywidualnie o gtebokosci 1,80 m, wykonane zgodnie z
opracowaniem,

o technologia wykonania: szyb wykonany w technologii eliminujacej spawanie na miejscu budowy.

4) Opis projektowanych rozwigzan konstrukcyjnych

W celu umozliwienia montazu dzwigu osobowego dla oséb niepetnosprawnych w budynku szkoty
zaprojektowano nastepujacy zakres robét budowlanych:

Podszybie diwigu:

Podszybie stalowego szybu samonosnego zaprojektowano jako zelbetowa, monolityczng otwartg od goéry
skrzynie z betonu szczelnego (W4) B30 (C25/30) zbrojong pretami ze stali A-1ll (34GS lub RB 500W) i A-O
(St0s).



Wymiary zewnetrzne podszybia axbxh = 2,10x2,32x1,70 m. Grubos¢ ptyty dennej wynosi 0,40 m a grubos¢
$cian: 0,20 m. Otulina pretéw o grubosci 5 cm w ptycie dennej i 4 cm w Scianach.

Podszybie posadowiono na podtozu z betonu B15 grubosci 0,10 — 0,20 m,

Podszybie dzwigu zaprojektowano na tarasie zewnetrznym w bezposrednim sgsiedztwie $ciany
zewnetrznej obiektu (po jego stronie wschodniej).

Poziom posadowienia podszybia dzwigu znajduje sie na poziomie posadowienia istniejacych: tawy i stop
fundamentowych — na gtebokosci do 1,80 m ponizej posadzki parteru.

5) Opis wykonania rob6t budowlano-montazowych zwigzanych z zainstalowaniem dzwigu

Opis wykonania robét budowlano-montazowych niezbednych do wykonania w celu zainstalowania
dzwigu bedzie zawierat gtéwnie te informacje, ktére autor niniejszego opracowania uznat za istotne z
punktu widzenia prawidtowosci wykonania projektowanych robét budowlanych lub takie, ktdrych
projektowana technologia wykonania odbiega od standardowego sposobu realizacji tych robét.

Roboty budowlane zwigzane z zainstalowaniem dzwigu nalezy wykonaé zgodnie z ponizszym opisem i
rysunkami konstrukcyjnymi wchodzgcymi w sktad niniejszego opracowania.

Opis wykonania robét budowlano-montazowych zwigzanych z wykonaniem podszybia dzwigu
Roboty rozbidrkowe posadzki tarasu:

Rozebra¢ w miejscu lokalizacji projektowanego dzwigu fragment posadzki z ptytek gresowych.
Rozebra¢ do powierzchni gruntu i usungé wszystkie warstwy konstrukcyjne istniejgcej posadzki

Roboty rozbidrkowe posadzki prowadzi¢ przy udziale niewielkich narzedzi udarowych (mtotowiertarki) z
wykluczeniem mtotéw pneumatycznych i ciezkich mtotéw udarowych.

Zasadg jest ograniczenie zakresu robdt rozbiérkowych do minimum uzasadnionego jedynie potrzebami
wynikajacymi z technologii wykonania podstawowych robét budowlano-montazowych koniecznych do
wykonania w celu zamontowania dzwigu.

Rozbidérke posadzki wykona¢ na powierzchni okreslonej wymiarami rzutu poziomego Zzelbetowego
podszybia powiekszonymi o 0,50 m.

Roboty ziemne i zelbetowe

Roboty ziemne nalezy wykonac recznie zgodnie z normg PN-B-06050:1999-,Geotechnika . Roboty ziemne.
Wymagania ogdlne.” Po wykonaniu robdt ziemnych jw. do projektowanego poziomu posadowienia i
zageszczenia gruntu piaszczystego wewnatrz podszybia nalezy natychmiast wykonaé podtoze z betonu
B15 (C12/15) o grubosci okoto 10-20 cm do poziomu. Roboty ziemne podszybia , deskowanie i realizacje
podtoza z betonu B15 nalezy wykona¢ na jednej zmianie roboczej w trakcie jednego ciggu
technologicznego.

W nastepnym dniu po zabetonowaniu podtoza jw. mozna przystgpi¢ do wykonywania wewnetrznego
deskowania podszybia i montazu zbrojenia konstrukcyjnego.
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Uktadanie betonu : podtoza i konstrukcyjny zageszczaé poprzez wibrowanie i odpowiednio pielegnowaé.
Roboty budowlano montazowe zwigzane z wykonaniem podszybia dzwigu wymagajg odbioru
geodezyjnego zaréwno na etapie lokalizacji jak i po jego zabetonowaniu.

Uzywac srodkéw transportu na drogach wewnetrznych o obcigzeniu nie wiekszym niz 10 T

6) Warunki techniczne wykonania i odbioru robot
Normy podstawowe:

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

PN-EN 206-1:2003 Beton Czes¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

PN63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

PN-62/B-02356 Koordynacja wymiarowa w budownictwie. Tolerancje wymiaréw elementéw
budowlanych z betondéw.

PN-71/B-10080 Roboty ciesielskie. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami budowlanymi i wodorozciericzalnymi farbami
emulsyjnymi.

Wymagania tolerancji wymiarowych:

Wymiar elementu [mm] tolerancja [mm]
<100 2, +4
101-300 -3, +6
301 -900 -4, +8
901 -3000 112
3001 - 9000 116

Potozenie elementu (konstrukcji):
Odchylenie ptaszczyzn i krawedzi pionowych i ukosnych:

nalm 15
na element 115,
miejscowe odchylenie powierzchni przy sprawdzaniu tatg o dtugosci 2 m:
powierzchnie spodnie i boczne 14
powierzchnie gorne 18
rzedne niwelacyjne: 120

Normy, ksigzki, programy ETO stanowigce podstawe niniejszego opracowania:
obowigzujgce normy i przepisy budowlane.

Wykonczenie poszczegdlnych elementédw budynku w ramach prowadzonych robét budowlanych powinno
nawigzywac do aktualnego wygladu tj. wykonczenie Scian, roboty malarskie, ewentualne uzupetnienie
docieplenia i struktury elewacji



7) Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Zakres robot dla catego zamierzenia budowlanego oraz kolejnos¢ realizacji poszczegélnych elementéow
robét:

Zakres robot budowlanych branzy budowlanej obejmuje wykonanie robét niezbednych do zainstalowania
dzwigu osobowego dla 0sdb niepetnosprawnych w budynku Zespotu Szkét Nr 1 przy ul. Z. Morawskiej w
Mfawie.

Wskazanie elementéw zagospodarowania dziatki, ktére mogg stwarzaé zagrozenie bezpieczenstwa i
zdrowia ludzi

Elementy zagospodarowania terenu wystepujgce na przedmiotowej nieruchomosci nie stwarzaja
zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi.

Wskazania dotyczace przewidywanych zagrozen wystepujacych podczas realizacji rob6t budowlanych
Konieczne jest wygrodzenie placu budowy z uwagi na:

o Zzewnatrz- pieszych
o 0d wewnatrz - uzytkownikéw budynku

Wskazanie sposobu prowadzenia instruktazu pracownikéw przed przystgpieniem do realizacji robét
szczegblnie niebezpiecznych

Instruktaz pracownikdw realizujgcych rozbudowe budynku nalezy prowadzi¢ zgodnie z:

o Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47 z 2003 r., poz. 401),

o Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robdét ziemnych budowlanych i drogowych
(Dz. U.z2001r. nr118, poz. 1263).

8) Uwagi konncowe i wytyczne do wykonawstwa robét budowlanych

Przed rozpoczeciem robét budowlanych zorganizowaé¢ spotkanie robocze autora niniejszego
opracowania, wykonawcy robét, zleceniodawcy i zarzadcy nieruchomosci

Wszelkie roboty budowlano-montazowe wykonywa¢ ze szczegélnym przestrzeganiem przepiséw BHP,
w szczegolnosci zawartych w Rozporzadzeniu Ministra infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47 z 2003 r., poz.
401), z zachowaniem niezbednej ostroznosci, zgodnie z opisem wykonania przedmiotowych roboét
budowlanych zamieszczonym w pozycji nr 10 Opisu technicznego wchodzacego w sktad niniejszego
opracowania oraz pod nadzorem osdb posiadajacych odpowiednie kwalifikacje zawodowe i pod
nadzorem autora niniejszego projektu.

Roboty budowlano-montazowe zwigzane z wykonaniem podszybia diwigu realizowa¢ ze szczegdlng
doktadnosciag pod nadzorem geodezyjnym.

Nie przewiduje sie odbioru robét tymczasowych



Kazdy etap przedmiotowych robét wymaga odbioru geodezyjnego, zaré6wno na etapie lokalizacji
podszybia, jak i po jego zabetonowaniu.

Petne obcigzenie podszybia diwigu moina realizowaé¢ dopiero po osiggnieciu przez beton
projektowanej wytrzymatosci.

Rozliczenie ewentualnych robdt towarzyszgcych nastgpi w ramach odbioru koricowego.

Odbidr robdt koricowych nastgpi po zakonczeniu catosci zadania.

Opracowat:
Kazimierz Wesotowski
Luty 2017r.



