Powiatowy Zarzad Drog w Miawie
Ul. Stefana Roweckiego ,Grota” 10
06-500 Mtawa

tel./fax (023) 654 34 68; (023) 654 30 20
www.bip.pzdmlawa.pl; e-mail: piotr.kowalski@pzdmlawa.pl

Mtawa dn. 10.06.2025 r.
Protokoét koniecznosci nr 1/12/DP/2023

Nazwa inwestycji:
,Przebudowa drogi powiatowej nr 2305W od drogi autobusowej DAl do wezta Mtawa Pdtnoc
w m. Kuklin”

Umowa nr: 12/DP/2023 z dnia 02.08.2023 r.

Inwestor:

Powiat Mtawski — Zarzad Powiatu Mtawskiego
Ul. Wtadystawa Stanistawa Reymonta 6
06-500 Mtawa

Zamawiajacy:

Powiat Mtawski — Powiatowy Zarzad w Mtawie
Ul. Stefana Roweckiego ,Grota” 10

06-500 Mtawa

Wykonawca:
STRABAG Sp. z 0.0.
Ul. Parzniewska 10
05-800 Pruszkéw

Nadzor inwestorski:
Andrzej Dusinski

ul. Warszawska 1 lok. nr 19
06-500 Mtawa

Komisja w sktadzie:

Zamawiajacy:

Leszek Slubowski — Dyrektor Powiatowego Zarzadu Drég w Mtawie

Piotr Kowalski — Zastepca Dyrektora Powiatowego Zarzadu Dréog w Mtawie
Wykonawca:

Damian Domagata — Kierownik Budowy

Nadzér Inwestorski:

Andrzej Dusinski — Inspektor nadzoru

Dariusz Nehring — Inspektor nadzoru branzy sanitarnej


http://www.bip.pzdmlawa.pl/
mailto:piotr.kowalski@pzdmlawa.pl

1. Komisja stwierdza:

Zgodnie z § 2 ust. 6 w zwigzku z § 2 ust. 5 Umowy nr 12/DP/2023 z dnia 02.08.2023 r. oraz na podstawie
Art. 455 ust. 2 Ustawy z dnia 11 wrze$nia 2019 r. Prawo zamowien publicznych (Dz. U. z 2024 r., poz.
1320 ze zm.) Zamawiajgcy wprowadza:
e roboty dodatkowe wynikajgce z zasad wiedzy technicznej,
w przedmiarach robot,
e wykonanie rozwigzan zamiennych w stosunku do zaproponowanych w Programie
funkcjonalno-uzytkowym,
e rezygnacje z czesci robot (zaniechanie wykonania robot),
e zestawienie ilosci faktycznie wykonanych robét.

a nie wyszczegdlnione

2. Roboty objete zmianami

Lp.
(Lp. w.g. Element scalony — rodzaj robot Uzasadnienie wprowadzenia zmian
przedmiaru
robot)
2 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
proty pomiarowe pr.zy I|n|owychlrob9tach Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
2.1(2) ziemnych - trasa drogi w terenie rowninnym na ,
odcinku od km 0+075,50 do km 1+715,29 robot.
Roboty remontowe - frezowanie nawierzchni
22(3) bitumicznej o gr. do 2-4 cm z wywozem materiatu z Zmiana iloSci faktycznie wykonanych
rozbiorki na odl. do 1 km 26-75 pojazddw na robot.
godzine
23(4) Wywoéz destruktu samochodami Zmiana iloSci faktycznie wykonanych
samowytadowczymi - za kazdy nastepny 1 km robot.
Roze.k,)ranle c.hodnlkow, wysepek przystankowych i Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
2.4 (5) przejs¢ dla pieszych z ptyt betonowych oraz robét
asfaltowych )
Rozebranie kraweznikdw betonowych 20x30 cm na . S .
. . . Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
2.5 (6) podsypce cementowo-piaskowej 76-130 pojazdéw robt
na godzine '
2.6 (7) Wywiezienie gruzu spryzmowanego samochodami Zmiana iloSci faktycznie wykonanych
samowytadowczymi na odlegtos¢ 10 km robot.
Brak robot w przedmiarze robot.
27 Mechaniczne $cinanie drzew z karczowaniem pni o Roboty konieczne do wykonania w
) srednicy 26-35 cm zwigzku z kolizjg z projektowanymi
elementami drogi.
Brak robot w przedmiarze robot.
28 Mechaniczne $cinanie drzew z karczowaniem pni o Roboty konieczne do wykonania w
) srednicy 36-45 cm zwigzku z kolizjg z projektowanymi
elementami drogi.
Brak robot w przedmiarze robot.
29 Mechaniczne $cinanie drzew z karczowaniem pni o Roboty konieczne do wykonania w
) srednicy 46-55 cm zwigzku z kolizjg z projektowanymi
elementami drogi.
Brak rob6t w przedmiarze robot.
2.10 Mechaniczne scinanie drzew z karczowaniem pni o Roboty konieczne do wykonania w
srednicy 56-65 cm zwigzku z kolizjg z projektowanymi
elementami drogi.
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Mechaniczne scinanie drzew z karczowaniem pni o

Brak roboét w przedmiarze robét.
Roboty konieczne do wykonania w

warstwy po zageszczeniu 15 cm

2.11 srednicy powyzej 66-75 cm zwigzku z kolizjg z projektowanymi
elementami drogi.
Brak robd6t w przedmiarze robét.
212 Mechaniczne $cinanie drzew z karczowaniem pni o Roboty konieczne do wykonania w
) Srednicy powyzej 75 cm zwigzku z kolizjg z projektowanymi
elementami drogi.
Brak rob6t w przedmiarze robot.
Roboty koni ki i
2.13 Wywozenie dtuzyc na odlegtos¢ do 2km .ob-o y konieczne do wy o.nanla. .
wynikajace z przeprowadzonej wycinki
drzew.
Brak robd6t w przedmiarze robot.
2.14 Wywozenie karpiny na odlegtos¢ do 2km R'ob'oty konieczne do wyko'nama' .
wynikajace z przeprowadzonej wycinki
drzew.
Brak robot w przedmiarze robot.
R koni k i
2.15 Wywozenie gatezi na odlegtos¢ do 2km .ob.oty onieczne do wy ohanla. .
wynikajace z przeprowadzonej wycinki
drzew.
Brak rob6t w przedmiarze robot.
2.16 Regulacja pionowa studzienek telefonicznych ROI.OOty kon|e.c?ne do Yvykonanla W
zwigzku z kolizjg z projektowanymi
elementami drogi.
3 ROBOTY ZIEMNE
Roboty ziemne wykonywane koparkami
. . i tvaki 0. ie kat.
podsigbiernymi o poj. fyzki 0.60 m3 w grunae at Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
3.1(8) Il z transportem urobku samochodami ,
. . . robét.
samowytadowczymi na odlegtos¢ do 1 km- nadmiar
na odktad
Formowanie i z.ageszcza.me nasypow o wys. do 3.0 Zmiana iloéci faktycznie wykonanych
3.2(9) m spycharkami w gruncie kat. |-l z gruntu }
S robét.
dowiezionego ( G1)
4 PODBUDOWA | NAWIERZCHNIA
Mechaniczne wykonanie koryta na catej szerokosci Zmiana ilodci faktveznie wykonanveh
4.1(10) jezdni i chodnikéw w gruncie kat. I-IV gtebokosci 63 ro\t/)ét 4 4
cm (POSZERZENIA - PROFILOWANIE) )
tawa pod krawezniki betonowa z oporem z betonu Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
4.2 (11) .
C12/15 robot.
Krawezniki betonowe wystajgce o wymiarach Rezvenacia z robét. Zmiana na
4.3(12) 20x30 cm na podsypce cementowo-piaskowej 26- ygnhad C oA
o . kraweznik 15x30.
75 pojazddw na godzine
Krawezniki betonowe wtopione o wymiarach 12x25 . . . .
. . Rezygnacja z robét. Rezygnacja z zatoki
4.4 (13) c¢m na podsypce cementowo-piaskowej na .
autobusowe;j.
zatokach autobusowych
Podbudowa pomocnicza z gruntu stabilizowanego Rezvenacia z robdt. Zmiana konstrukcii
4.5 (14) cementem w betoniarce o C=1,5 N/mm2 - grubos$¢ ygnaq o . d
. nawierzchni.
warstwy po zageszczeniu 15 cm
Pielegnacja p|asl.<|em ‘ polewanlem YVOda Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
4.6 (15) podbudowy z mieszanki betonowej i z gruntu robét
stabilizowanego cementem )
Podbudowa pomocnicza z gruntu stabilizowanego Rezvenacia z robét. Zmiana konstrukcii
4.7 (16) cementem w betoniarce o C=2,5 N/mm2 - grubos¢ ygnac ’ )

nawierzchni.
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Podbudowa z kruszywa tamanego 0/31,5

Rezygnacja z robét. Zmiana konstrukcji

PMB 45/80-55 - warstwa $cieralna - grubosé po

4.8 (17) stabilizowanego mechanicznie - warstwa o grubosci . .
; nawierzchni.
po zageszczeniu 20 cm
4.9 (18) Skropienie podbudowy ttuczniowej emulsjg Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
’ asfaltowa w ilosci 0,7-1,0 kg/m2 robot.
4.10 (19) Podbudowa z BA - AC22 P 35/50 - grubo$é warstwy | Rezygnacja z robdt. Zmiana konstrukcji
’ po zageszczeniu 10 cm. nawierzchni.
4.11 (20) Skropienie nawierzchni bit. emulsjg asfaltowg w Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
) ilosci 0,1-0,3 kg/m?2 robot.
Wyrdwnanie istniejgcej nawierzchni mieszankg . . . .
4.12 (21) mineralno-asfaltowg BA-AC16W35/50 z Rezygnacja z robc?t. Zmla'na konstrukeji
. . . . nawierzchni.
wbudowaniem mechanicznym , srednio 3 cm
Wk - er konstrukcii
y- on.anlle w.zmocnlen_ ons r.u .CJ_I Poprzez Rezygnacja z robdt. Zmiana konstrukcji
4.13 (22) utozenie siatki stalowe;j ( typ ciezki) i warstwy nawierzchni
bitumicznej gr. 1 cm typu SLURRY SEAL )
Nawierzchnia z BA - AC 16 W PMB 25/55-60 -
warstwa quaca . gr.ubosc po zagestzenlu 6 cm.( Rezygnacja z robét. Zmiana konstrukcji
4.14 (23) na potaczeniu podtuznym zastosowac elastyczne . .
, . . . L nawierzchni.
tasmy bitumiczne zgodnie z wymaganiami WT-2
2016)
Skropienie nawierzchni bit. emulsjg asfaltowg w Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
4.15 (24) N ]
ilosci 0,1-0,3 kg/m2 robot.
Nawierzchnia z BA AC 11 S, asfalt modyfikowany
PMB 45/80._55 - warstwa sueralha X grub'osc po Rezygnacja z robét. Zmiana konstrukcji
4.16 (25) zageszczeniu 4 cm ( na potfaczeniu podtuznym . .
. . . . . nawierzchni.
zastosowac elastyczne tasmy bitumiczne zgodnie z
wymaganiami WT-2 2016)
Kraw_ezmkn betonowe wystajgce i wtopione o Brak rob6t w przedmiarze robot.
4.17 wymiarach 15x30 cm na podsypce cementowo- . .
. . Zamiana z kraweznika 20x30.
piaskowej
Podbudowa pomocnicza z gruntu stabilizowanego Brak rob6t w przedmiarze robot.
4.18 cementem w betoniarce o C=2,5 N/mm2 - grubos$é Roboty konieczne do wykonania w
) warstwy po zageszczeniu 25 cm (POSZERZENIA zwigzku ze zmiang konstrukcji
JEZDNI) nawierzchni.
Podbudowa z kruszywa tamanego 0/31,5 (C50/30) Brak robot w przedmiarze robot.
4.19 stabilizowanego mechanicznie - warstwa o Roboty konieczne do wykonania w
) grubosci po zageszczeniu 22 cm (POSZERZENIA zwigzku ze zmiang konstrukcji
JEZDNI) nawierzchni.
Brak 5 i 5t.
Podbudowa zasadnicza z BA - AC 16 P 35/50 - re robot.w przedmiarze rob.ot
2 . . Roboty konieczne do wykonania w
4.20 grubos¢ warstwy po zageszczeniu 6 cm na odcinku wiazku ze zmiana konstrukgii
0+000 - 1+165 (POSZERZENIA JEZDNI) a . d . y
nawierzchni.
Podbudowa zasadnicza z BA - AC16 P 35/50 - Brak robot.w przedmiarze rob.ot.
s . . Roboty konieczne do wykonania w
4.21 grubos¢ warstwy po zageszczeniu 8 cm na odcinku wiazku ze zmiana konstrukcii
1+165 - 1+640 (POSZERZENIA JEZDNI) a niana xe )
nawierzchni.
Brak robot w przedmiarze robot.
4.22 Wyrdéwnanie istniejacej podbudowy mieszanka Roboty konieczne do wykonania w
) mineralno-asfaltowg AC 11 W 50/70 zwigzku ze zmiang konstrukcji
nawierzchni.
. . Brak robd6t w przedmiarze robét.
Warstwa przeciwspekaniowa pod warstwy . .
. . s . - Roboty konieczne do wykonania w
4.23 bitumiczne z siatki szklano-weglowej o szerokosci . . "
zwigzku ze zmiang konstrukcji
1,0m . .
nawierzchni.
4.4 Nawierzchnia z BA jednowarstwowa AC16 S TD Brak rob6t w przedmiarze robot.

Roboty konieczne do wykonania w
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zageszczeniu 10 cm ( na potaczeniu podtuznym
zastosowac elastyczne tasmy bitumiczne zgodnie z
wymaganiami WT-2 2016) na odcinku od km
0+000 do km 1+165

zwigzku ze zmiang konstrukcji
nawierzchni.

Nawierzchnia z BA jednowarstwowa AC16 STD
PMB 45/80-55 - warstwa $cieralna - grubosé po
zageszczeniu 8 cm ( na potaczeniu podtuznym

Brak robot w przedmiarze robot.
Roboty konieczne do wykonania w

4.25 p , . . . . . "
zastosowac elastyczne tasmy bitumiczne zgodnie z zwigzku ze zmiang konstrukgji
wymaganiami WT-2 2016) na odcinku od km nawierzchni.
1+165 do km 1+640

5 CHODNIKI
Mechaniczne wykonanie koryta na catej szerokosci Zmiana ilogci faktveznie wykonanveh
5.1 (26) jezdni i chodnikéw w gruncie kat. I-IV gtebokosci 34 ro\tgét y y
cm Chodnik i Sciezka rowerowa (PROFILOWANIE) ’
5.2 (27) tawa pod obrzeza betonowe z oporem z betonu Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
) C12/15 robot.
Obrzeza betonowe o wymiarach 30x8 cm na
5.3 (28) podsypce cementowo-piaskowej z wypetnieniem Zmiana ilosci faktycznie wykonanych

' spoin zaprawa cementowgq 26-75 pojazdéw na robét.
godzine
Warstwy odsgczajgce z kruszywa naturalnego stab.

5.4 (29) mech. 0-31,5 wykonanie reczne, zageszczanie Rezygnacja z robét. Zmiana konstrukcji

) mechaniczne - grubos¢ warstwy po zageszczeniu 15 nawierzchni.
cm.

Podbudowa z kruszywa tamanego 0-31,5 . . . ..
s L L. Rezygnacja z robét. Zmiana konstrukcji
5.5 (30) stabilizowanego mechanicznie - grubosci po . .
. nawierzchni.
zageszczeniu 10 cm.
5.6 (31) Podsypka cementowo-piaskowa z zageszczeniem - Zmiana iloSci faktycznie wykonanych
) 3 cm grubosci warstwy po zageszczeniu -chodnik robot.
Uktadanie nawierzchni chodnikéw z betonowe;j Zmiana ilodci faktveznie wvkonanvch
5.7 (32) kostki brukowej szarej gr. 6 cm - 21-50 Y . y y
X . robét.
elementéw/m2. - chodnik
Brak 5 i 5t.
Podbudowa pomocnicza z gruntu stabilizowanego re robot.w przedmiarze rob~ot
. py Roboty konieczne do wykonania w
5.8 cementem w betoniarce o C=2,5 N/mm2 - grubos$é . . ..
. I zwigzku ze zmiang konstrukgji
warstwy po zageszczeniu 10 cm Chodnik + Sciezka . .
nawierzchni.
Podbudowa z kruszywa tamanego 0/31,5 Brak robot w przedmiarze robot.
5.9 stabilizowanego mechanicznie - warstwa o Roboty konieczne do wykonania w
) grubosci po zageszczeniu 20 cm. Sciezka zwigzku ze zmiang konstrukcji
rowerowa nawierzchni.
Brak 5 i 5t.
Podbudowa z kruszywa famanego 0-31,5 e robot.w przedmiarze rob~ot
o1 L . Roboty konieczne do wykonania w
5.10 stabilizowanego mechanicznie - grubosci po . . "
X . zwigzku ze zmiang konstrukgji
zageszczeniu 15 cm. - chodnik . .
nawierzchni.
Brak robot w przedmiarze robot.
5.11 Nawierzchnia z BA - AC 11 S 50/70 - warstwa Roboty konieczne do wykonania w
’ Scieralna - grubos¢ po zageszczeniu 6 cm. zwigzku ze zmiang konstrukcji
nawierzchni.
Brak robot w przedmiarze robot.
Scianki oporowe typu L na podtozu z betonu Roboty konieczne do wykonania w

5.12 zwyktego B 7,5 grubosci 15 cm dla peronéw o celu zabezpieczenia chodnika

wysokosci 76-96 cm wynikajace z duzej réznicy przylegtego
terenu.
Brak robot w przedmiarze robot.

5.13 Wopusty uliczne Roboty konieczne do wykonania.

Koniecznos¢ wykonania dodatkowego
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wpustu ulicznego w celu zlikwidowania
zastoiska wody.

warstwy po zageszczeniu 10 cm (Przez chodnik)

6 ZATOKI AUTOBUSOWE
Mechaniczne wykonanie koryta na catej szerokosci W zwigzku z budowag Sciezki pieszo-
6.1 (33) zatoki autobusowej w gruncie kat. I-1V gtebokosci rowerowej zrezygnowano z wykonania
66 cm zatoki autobusowej.
Podbudowa pomocnicza z grunu stabilizowanego W zwigzku z budowg Sciezki pieszo-
6.2 (34) cementem w betoniarce 0 C=2,5 N/mm2 - grubo$¢ | rowerowej zrezygnowano z wykonania
warstwy po zageszczeniu 15 cm zatoki autobusowej.
Warstwa mrozoochronna z kruszywa naturalnego . P
. . W zwigzku z budowa Sciezki pieszo-
stab. mech. 0-31,5 wykonanie reczne, zageszczanie . .
6.3 (35) . y . rowerowej zrezygnowano z wykonania
mechaniczne - grubos¢ warstwy po zageszczeniu 15 . .
om zatoki autobusowej.
Podbudowa zasadnicza z betonu cementowego W zwigzku z budowa Sciezki pieszo-
6.4 (36) C=16/20 N/mm2 - grubo$¢ warstwy po rowerowej zrezygnowano z wykonania
zageszczeniu 25 cm. zatoki autobusowej.
. . W zwiazku z budowa Sciezki pieszo-
Podsypka cementowo-piaskowa z zageszczeniem . .
6.5(37) recznym - 3 cm grubosci warstwy po zageszczeniu rowerowej zrezygnowano z wykonania
cezny g ¥ PO zage zatoki autobusowe;j.
Nawierzchnie z kostki brukowej betonowej W zwigzku z budowg Sciezki pieszo-
6.6 (38) kolorowej o grubosci 8 cm na podsypce rowerowej zrezygnowano z wykonania
cementowo-piaskowej zatoki autobusowe;j.
7 ZJAZDY INDYWIDUALNE
Mechaniczne wykonanie koryta na catej szerokosci Zmiana ilodci faktveznie wvkonanvch
7.1(39) zjazddw w gruncie kat. I-IV gtebokosci 46 cm na roﬁét ¥ ¥
zjazdach (PROFILOWANIE) )
7.2 (40) tawa pod krawezniki betonowa z oporem z betonu Zmiana iloSci faktycznie wykonanych
) C12/15 na zjazdach publicznych i indywidualnych robét.
Krawezniki betonowe wtopione o wymiarach 12x25 Zmiana ilodci faktveznie wvkonanvch
7.3 (41) cm na podsypce cementowo-piaskowej (OPORNIKI roﬁét ¥ ¥
NA ZJAZDACH) )
Podbudowa pomocnicza z gruntu stabilizowanego
7.4(42) cementem w betoniarce o C=3/4 N/mm?2 - Rezygnacja z robdt. Zmiana konstrukcji
' grubos$¢ warstwy po zageszczeniu 15 cm (Przez nawierzchni.
Sciezke)
Piel — oiaski I -
eieghacia plas‘ em z F.)o ewanlem. YVOdq Rezygnacja z robdt. Zmiana konstrukcji
7.5 (43) podbudowy z mieszanki betonowej i z gruntu . .
s nawierzchni.
stabilizowanego cementem
7.6 (44) Podbudowa z kruszywa tamanego - warstwa gérna Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
' o grubosci po zageszczeniu 20 cm (Przez $ciezke) robot.
P k -piask i
odsypka cementowolplas owa z zageszczenlem Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
7.7 (45) recznym - 3 cm grubosci warstwy po zageszczeniu ,
. robot.
(Przez chodnik)
Nawierzchnie z kostki brukowej betonowej koloru . oL .
. L Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
7.8 (46) czerwonego na zjazdach, o grubosci 8 cm na B
. . . robét.
podsypce cementowo-piaskowej. (Przez chodnik)
Nawierzchnia z BA - AC 16 W 35/50 - warstwa . . .
. . L. . Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
7.9 (47) wigzgca - grubos¢ po zageszczeniu 4 cm. (Przez robét
Sciezke) )
Rezygnacja z robét. Zamiana
7.10 (48) Nawierzchnia z BA - AC 11 S 50/70 - warstwa konstrukcji. Warstwa nawierzchni na
) Scieralna - grubos¢ po zageszczeniu 4 cm. zjazdach zostata ujeta w pozycji dot.
nawierzchni na Sciezce rowerowe;j.
Podbudowa pomocnicza z gruntu stabilizowanego , . .
B .
7.11 cementem w betoniarce o C=2,5 N/mm2 - grubo$é rak robct w przedmiarze robot

Roboty konieczne do wykonania w
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zwigzku ze zmiang konstrukcji
nawierzchni.

Podbudowa pomocnicza z gruntu stabilizowanego
cementem w betoniarce 0 C=2,5 N/mm2 -

Brak robot w przedmiarze robot.
Roboty konieczne do wykonania w

7.12 grubos¢ warstwy po zageszczeniu 15 cm (Przez zwigzku ze zmiang konstrukcji
Sciezke) nawierzchni.
Brak ot i ot.
Podbudowa z kruszywa tamanego 0/31,5 rak robo .W przedmiarze rob.o
o . , Roboty konieczne do wykonania w
7.13 stabilizowanego mechanicznie - warstwa gorna o . . "
L. . . zwigzku ze zmiang konstrukcji
grubosci po zageszczeniu 15 cm (Przez chodnik) . .
nawierzchni.
8 POBOCZA
8.1 (49) Pobocze z kruszywa tamanego 0/31,5 stabilizowana Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
) mechanicznie - grubos¢ po zageszczeniu 15 cm. robot.
9 PRZEPUSTY
9.2 (51) Przepusty rurowe pod zjazdami - rury z PP400 klasy Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
' SN10 o $r. 40 cm robot.
Przepusty rurowe pod zjazdami - $cianki czotowe Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
9.3 (52) , .
dlarurosdr.40cm robét.
Brak robot w przedmiarze robot.
Przepusty rurowe pod drogg - scianki czotowe dla Roboty konieczne do wykonania w
9.4 N . .
rur o srednicy 60 cm zwigzku z budowa dodatkowego
przepustu pod droga.
Brak rob6t w przedmiarze robot.
Przepusty rurowe pod drogg - rury betonowe o Roboty konieczne do wykonania w
9.5 , . i
srednicy 60 cm zwigzku z budowg dodatkowego
przepustu pod droga.
10 KANALIZACJA DESZCZOWA
Wykopy -Roboty ziemne wykonywane koparkami
podsiebiernymi o poj. tyzki 0.60 m3 w gr. kat. llI-IV Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
10.1 (53) .
z transp. urobku na odl. do 1 km sam. samowytad. - robét.
na odktad
Zasypanie wykopéw fund. podtuznych,
punktowych, rowdéw, wykopow obiektowych Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
10.2 (54) X . . . ]
spycharkami z zageszcz. mechanicznym ubijakami robot.
(gr. warstwy w stanie luznym 25 cm) - kat.gr. I-ll
Podtoza pod kanaty i obiekty z materiatéw sypkich Zmiana iloSci faktycznie wykonanych
10.6 (58) .
grub. 20 cm robot.
10.7 (59) Kanaty z rur PVC taczonych na wcisk o s$r. zewn. 315 Zmiana iloSci faktycznie wykonanych
' mm robot.
10.8 (60) Kanaty z rur PVC faczonych na wcisk o $r. zewn. 400 Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
' mm robot.
Studzienki kanalizacyjne z gotowych elementow z . S .
10.9 (61) tworzyw sztucznych o $r. 1000 mm i gtebokosci 2.4 Zmiana ilosci far;\&ztme wykonanych
m .
Studzienki kanalizacyjne z gotowych elementéw z . oL .
z | fak k h
10.10 (62) | tworzyw sztucznych o $r. 600 i gtebokosci do 2 m - miana fosct ar:é;ztnle wykonanyc
z osadnikiem- wpusty uliczne )
Przykanaliki z rur kielichowych z PCW o $r. nom. Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
10.11 (63) .
200 mm robot.
11 ZIELEN
111 Humusowanie terenu z obsianiem przy grubosci Zmiana ilosci faktycznie wykonanych
) warstwy humusu 10 cm robot.
12 WYSPA (AZYL)
12.1 tawa pod krawezniki 20*¥30 betonowa z oporem z Brak rob6t w przedmiarze robot.

betonu C12/15

Roboty konieczne do wykonania w
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zwigzku z budowg wysp (azyli) na
wlotach do miejscowosci Kuklin.
Brak robd6t w przedmiarze robot.

Krawezniki kamienne wystajace o wymiarach Roboty konieczne do wykonania w
12.2 . . . .
20x30 cm na podsypce cementowo-piaskowej zwigzku z budowg wysp (azyli) na
wlotach do miejscowosci Kuklin.
Brak robot w przedmiarze robot.
12.3 Podsypka cementowo-piaskowa z zageszczeniem Roboty konieczne do wykonania w
) - 3 -5 cm grubosci warstwy po zageszczeniu zwigzku z budowa wysp (azyli) na

wlotach do miejscowosci Kuklin.
Brak robd6t w przedmiarze robot.
Roboty konieczne do wykonania w
zwigzku z budowa wysp (azyli) na
wlotach do miejscowosci Kuklin.

Nawierzchnie z kostki brukowej betonowej o
124 grubosci 8 cm na podsypce cementowo-piaskowe;j
KOLORU CZERWONEGO

13 OZNAKOWANIE POZIOME | PIONOWE
Brak robot w przedmiarze robot.
13.1 Przymocowanie tablic znakéw drogowych zakazu, Roboty konieczne do wykonania w
nakazu, ostrzegawczych, informacyjnych; zwigzku z zaprojektowang nowa
organizacjg ruchu.
Brak robot w przedmiarze robot.
13.2 Przymocowanie urzadzen bezpieczenstwa typu U- Roboty konieczne do wykonania w
3b,a; U-5b; C-9iU-18a zwigzku z zaprojektowang nowa
organizacjg ruchu.
Brak robot w przedmiarze robot.
13.3 Bariery ochronne stalowe typu U11A Robgty konleczng do wykonania w
zwigzku z zaprojektowang nowg
organizacjg ruchu.
Brak rob6t w przedmiarze robot.
13.4 Stupki do znakéw drogowych z rur stalowych o sr. Roboty konieczne do wykonania w
70 mm zwigzku z zaprojektowang nowa

organizacjg ruchu.

Brak robot w przedmiarze robot.
Roboty konieczne do wykonania w
zwigzku z zaprojektowang nowg
organizacjg ruchu.

Oznakowanie poziome nawierzchni bitumicznych -
13.5 na zimno, za pomocg mas chemoutwardzalnych
grubowarstwowe wykonywane mechanicznie:

3. Uzasadnienie koniecznosci wprowadzenia zmian

W trakcie realizacji zadania wystapity okolicznosci, ktérych nie mozna byto przewidzie¢ na etapie
przygotowania Programu Funkcjonalno — Uzytkowego w oparciu o ktéry zostata opracowana
dokumentacja przetargowa. Zmiana ilosci faktycznie wykonanych robdét wynika z dostosowania
zakresu prac do faktycznych warunkéow terenowych i postepu realizacji robdt, co wptyneto na
koniecznos¢ korekty ilosci.

Rezygnacja z niektérych robdt wynika ze zmiany projektu konstrukcji nawierzchni lub ukfadu
drogowego (np. rezygnacja z zatok autobusowych, zmian wymiarow kraweznikéow, zmian warstw
nawierzchni, zmiana chodnika na s$ciezke pieszo-rowerowg).

Wprowadzenie nowych robét nieujetych w pierwotnym przedmiarze jest spowodowane koniecznoscig
realizacji prac wynikajgcych z kolizji projektowych (np. Scinanie drzew), dostosowania do nowych
warunkéw terenu (np. regulacja studzienek, wykonanie Scianek oporowych) lub koniecznosci poprawy
funkcjonalnosci i bezpieczenstwa (np. dodatkowe wpusty uliczne).

Zmiany dotyczace zakresu robdt ziemnych i podbudéw sg podyktowane zmiang konstrukcji
nawierzchni oraz koniecznos$cig dostosowania do zmienionych parametréw technicznych i wymagan
projektowych.
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Wprowadzenie robdt zwigzanych z wywozem materiatdw (gruzu, destruktu, dtuzyc, karpin, gatezi) jest
konieczne w zwigzku z rozszerzeniem zakresu wycinki i przygotowania terenu pod inwestycje.
Podsumowujac, wszystkie zmiany sg uzasadnione koniecznoscig dostosowania zakresu robét do
aktualnych warunkdw terenowych, wymagan projektowych oraz optymalizacji konstrukcji nawierzchni
i infrastruktury towarzyszacej. Zmiany te majg charakter istotny z punktu widzenia prawidtowego i
bezpiecznego wykonania inwestycji i s3 one niezbedne do prawidtowego korzystania z przedmiotu
zamowienia.

Ponadto zadanie realizowane jest w formie rozliczenia obmiarowego, co oznacza, ze rozliczenie z
wykonawcg nastapi na podstawie faktury koricowej, wystawionej za faktycznie wykonane ilosci robét,
potwierdzone stosownymi obmiarami i protokotami odbioru poswiadczone przez geodete, kierownika
budowy, inspektora nadzoru.

4. Termin wykonania robot dodatkowych

02.08.2025r.
5. Wplyw na termin realizacji

Zwiekszenie zakresu prac do wykonania moze wptyngé na termin realizacji zadania.
6. Wartosc robot dodatkowych

Zestawienie robot zostato przedstawione w kosztorysie réznicowym stanowigcym Zatgcznik nr 1 do
niniejszego protokotu.

tacznie warto$é robot dodatkowych objetych niniejszym protokotem:

— wartos$¢ netto: 537 414,70 zt
— podatek VAT 23%: 123 605,38 zt
— wartos¢ brutto: 661 020,08 zt
7. Uwagi

8. Postanowienia konncowe

Komisja w/w sktadzie stwierdza, iz roboty wskazane w protokole s3 niezbedne do prawidtowego
realizowania robdt zgodnie z kontraktem.

Zamawiajgcy stwierdza koniecznos$¢ wykonania wskazanych w protokole prac jako roboty dodatkowe.
Natomiast Wykonawca przyjmuje do realizacji przedmiotowe roboty.

llosci robdt zostang przedstawione w formie obmiaréw potwierdzone przez geodete.
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9. Podpisy cztonkéw komisji:

ZAMAWIAJACY:

WYKONAWCA:

INSPEKTOR NADZORU:
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